Coder/Modulator NU002-B

Inhaltsverzeichnis
1 Eigenschaften
1.1 PAPWIRIIUINS 5. o c0 1o 0 i w0 50 0 560 s 5 i i b s o ey, s i 0 1 A 6 3
ild 1-1  Blockschaltplan CM . ... ... ... i 3
1.2 DARTTIINONIDIUE, . i 5 s i o s i i i 1 0 0 N 0 0 i
1.3 Eigenschaften ............................... 1) 0 A A S S 0 . R B :
1.3.1 BRTADRRISUNNENT o e vimr s e o s s s o 5 S O S 0 0 0 0 50 AR, e B ]
1.3.2 DRV R VIENTIIRN o sonm o 00 o o s 3 A 6 00 00 S W 0 o ko e e g
1.3.3 Ubertragungseigenschaften ............. ... .. ... i i :
134 RDS/Verkehrsfunk-Eingang ..............ooiiiiiiiiiiii it :
1.35 PUORBUSTIBIN s 0 5 st s wis 565 5 55 550 5 G5 8 505 0 9068 8 i A0 0 5 im0 :
1.3.6 AUIOOITIINE DI & 5 s i s 500 5 55 610 858 905 5 5 5k im o w0t & o oo w50 v o v ' i S s 30 ;
2 Betriebsvorbereitungen
2.1 NetzanschluB ... ...... . . e :
Bild 2-1 Innenansicht Aufbereitungseinheit “CM” ... ... .. ... ... ... .. .. i iiiiiii... :
2.2 CODIGTUNDION. oo i o s s v v s v 4w 5w 55 e 0 600 45 5051548 205 90510 908 505 0 540064 5018 B8 528 16 6 o ;
23 Frecluenzeinstellung .........................................................
24 ERUSKRIOSIIIDTEINIE i o i s i 3 50, o kB 50 e 6 S B S 5 o e Wiy
2:5 Zusammenbau mitdem Netzteil .............. ... ... .. ...,
3 Bedienun
3.1 Frofts UNA RUCKBNSICNT: ... o oo s s wis ws 5100 win o sresiare oo svaie sis aie s sie aia a3 ais 16! gie sie it sim s :
BN S TEBIITIHEIE. o oo o i o i i o i o 56 i 60 0 e e 0 i i :
WA BT (DN MR . i o e e 0 o s son M s 0 0 T 0 A R N % :
3.2 AnschluB der Modulationsleitungen ........... ...t :
33 ANSCHIUB der RP-LOIIUNG: - -; 51 s 5 515 55 51 svv st i .51 105 o0 55518 80 i e 1 e 0 S, o 57 6 :
34 IIAUNGON oix s = wi v v st o e s s s s 0 w3 0 e i S0P S B ST 998 A9 :
3.5 Beschriftungsschild ........ . ... ... i i
3.6 T T T T e S —
4 Funktion
4.1 INF-SIGNBIWEG <i: = cc 25 506 505 3 55 5.5 85 550 545 54 9565 54 550.5) e e ke 10 e mvme a5 il ors . a #5w o w5 wimie
4.2 StereOCOder ... ... eiiieeiiieaeeaaaaas
Bild4-1 Schaltungsauszug NF-SignalwegundStereocoder .............................
43 MPX-TietpaB und Ausgangsverstarker ........... ... ... ... . ..iiiiiiiiii....
4.4 Pilotaufbereitung ...... ... ... i,
B A2 - SchaItUrOSOUSEUG VD oo cin s sin 0w wm s s s v s 50 5 0 508 46 0 60 MK 6 1 WK W0 3 W 0 9
45 MoAUIBLOr (VCO) i wionvm e o i o o6 i 55 s 0 55 067 65 55 B 405 BEBE S o bl B s 5
4.6 MIKFOPIOZ@SSOT 1o oo oo s s 16 33 10 st 50 sis o s s 555 A6 16 508, 515 S840 898 4 61 050 0 S8 6 ! 0 0 8 57
Bild 4-3 Schaltungsauszug MiKroprozessor .................uiieeereneenennnnnanannnnn
4.7 RF-Endstufe und Amplitudenregelung ........... ... ... i,
48 VDRI 5 o s 5 0 o s 0 S i 0 0.5 0 5 0 0 5 0 0 B
Bild4-4 Schaltungsauszug Amplitudenregelung(AGC) .............coiiiiiininnnnnnnn.
4.9 BREEEINE 5 oo con i i v v 0 s i W M L 00 G T R 8 5
BHAAS  BIOCKSCOBMIDIAN CM i con v s 05 5 50w 568 00 6 0 8 500 6 508 508 50 8 658 6 .00 B o 18 0 0 8 0
5 Prifung und Abgleich
5.1 Allgemeines ............ e S 546 S 98 858l e s ST WTS WS e 0 S ey )V SH, O WSS Wi g
5.2 Mikroprozessorund HF-Teil . ........ .. . . it iaieaeanannn.
5.2.1 Kontrolle des Mikroprozessorteils ...............oiuiiimiiiiiiiineennennnn.
$2.2 Kontrolle des 22-V-DOU/DC-Wandlers ..............cciiiieiinenieennnennneennnn.
5.23 Einstellen der Synthesizer-Referenzfrequenz ..................................
5.24 KOMrolle 0es SYNTNESIZOTS ..o oo s o . o iis im0 506 505 10 0 578 sl 556 585 7 067 S 510 5 0 050 9
5.2.5 Abgleich des HF-Ausgangstiefpasses, HF-RuckfluBdémpfung ....................
Bild 51 MeBaUTDAU T s wmim s o 5w 5 5.5 50 o5 51 5 6 595 75 s, 08 0 S 99560 5 O 0.1 5061 B0 9 805, 505 93638
D SR DRMDIUNOIROIVE . o o o v e i v 950 5050 06 558 605 00 50 508 50 50 0 50 0 5 B0 W, 9 5 .
5.26 Abgleichder HF-Pegelregelung ............ . ittt iiiiiiaaann,
5.2.7 Kontrolle der Fehlererkennungund-abschaltung ..............................
53 BRI o s om i 1 oo o 0 00 40 0 0 8 6 0 6 9.1 e W 5
5.3.1 Einstellen der Gleichtaktunterdrickung ...........cccciiiiiiiiiiiiiinnnnnnnnn.
DU 53  BIIPICIRIRINNG s o om0 i B 0 00 00 0 K 0 R 3 e 50 9 8 0 i 515
5.3.2 AbOIGICh 08 15-KHZ-TICTPASSES, - .- s v wa 5w sis w15 5+ 5 51 55 5. w15 2 5700 505 570 03 1o 605 o2 o B 30 1o
533 ADGISICh Aes PRRSENGIMICIIBURS - oo oo ow v mus o5 5 w0a 6 608 w0 s 506 5 50 005 B ok 5 00 i
5.3.4 Abgleich auf minimales Mono/Stereo-Ubersprechen ............................
Bild5-4 MeBaufbau2 ......... 5 L S L 0 0 0 6 K
9.3.9 Abgleich auf minimales Ubersprechen .......... ... ... iiiiiiiiiiiiiiiia..,
5.3.6 PIOIPQQUENZ 1O KHZ . <o vx v m v 5s 5w 500 50s 506 ik e 500 56 % 636 e 605 47 5k 0 616 9691 o 578
53.7 TragerunterdrickUNG 3B KHZ. .. o cinsm s v 505 s o 5@ 55 5355 65 o 505 65358 w5 508 Sho 950 &
538 Abgleich des Multiplex-Tiefpasses ......... ... ... iiiiiiiiiiiiiiiiiaiiiaan.
5.3.9 IRIDGINEUBIUNG o5 50 55 ils 00 omnim a0 om0 5.5 50w 05 3 3 S0l 000 3 0 S0 0 0 W 5 3 08 5 .
Bid 55  Froquenzgang MPX-TISTPED. . . son sw o v o o o vs o bus i a0 6 3 s o0 0 im0 s sk
54 30 TV

2020.3550.02 -2- D-




Coder/Modulator NU002-B

1 Eigenschaften

11

Dieser Coder/Modulator (CM) ist Teil des von
ROHDE & SCHWARZ fur Breitbandkommunika-
tionsnetze und AM-Richtfunksysteme entwickel-
ten Systems zur Ubertragung von Stereo-Rund-
funk-Tonsignalen im UKW-Bereich. Fur die Ge-
genseite der Ubertragungsstrecke ist der Ein-
schub Demodulator/Decoder(DDc) vorgesehen.
Alle Gerite entsprechen den CCIR-Empfeh-
lungen.

Die beiden NF-Signale werden mit TiefpaBfilter
(15 kHz) bandbegrenzt und in einem Stereocoder
aufbereitet. Das Multiplexsignal (mit Pilotton)
wird dem Trager im Frequenzbereich von 87,5 bis
108 MHz aufmoduliert.

Die Baugruppe kann im Servicefall getrennt ge-
praft und abgeglichen werden. Alle Signalan-
schlusse befinden sich an den Einschubfrontplat-
ten. Ein potentialfreier Kontakt liefert die Sto-
rungsmeldung bei Ausfall des Synthesizers oder
bei falschem RF-Pegel.

Anwenc_iung

1.2 Arbeitsweise

NF-Signalweg und Stereocoder

Der Stereocoder benutzt ein Codierverfahren mit
einer 14stufigen “weichen” Umschaltung. Bei
dieser Technik entstehen Oberwellen des Ton-
signales erst ab 500 kHz, die durch einen aktiven
TiefpaB leicht unterdruckt werden kénnen.

Weitere Signale im Frequenzbereich von 53| kHz
bis etwa 100 kHz (z.B. Verkehrsfunk, Radio-
Daten-Signal (RDS), Subsidiary Communic:Eons
Authorization (SCA)) kénnen dem MPX-Signal
rackwirkungsfrei uber einen Eingang zugefuhrt
werden. Fur die Frequenzverkopplung der Unpter-
trager steht der 19 kHz-Pilottrager an der Front-
platte zur Verfuigung.

Modulatorteil
Der rauscharme Oszillator (VCO) des Frequenz-
modulators ist in einem Einstellbereich von 87,5
bis 108 MHz abstimmbar.

Nachfolgende Verstarkerstufen mit einem |PIN-
Dioden-Stellglied sorgen fur den erforderlichen
konstanten Ausgangspegel von ca. 10 dBm| Ein
nachgeschalteter TiefpaBB garantiert einen Qber-
wellenabstand von mehr als 60 dB.

Die Regelung des Oszillators auf die Sollfrequenz
geschieht Uber einen integrierten Synthesizef mit
einer kleinsten Schrittweite von 10 kHz. Die| Fre-
quenzeingabe erfolgt in BCD-Codierung (und
wird mit einem Microprozessor fur die Synthe-
sizereinstellung aufbereitet. Ein Phasen-Diskyrimi-
nator vergleicht das frequenzgeteilte HF-Signal
mit der vom Quarz abgeleiteten Referengfre-
quenz und liefert die RegelstellgroBe fir|den
VCO.

Netzteil
Ein leicht austauschbares Schaltnetzteil versorgt
die Baugruppe mit den Betriebsspannuvl]gen.
Dieses Netzteil besitzt eine eigene Beschreibyng.

NF-Eingang LINKS §» »@_ &
NF-Eingang RECHTS B> D15 = 1> JH Coder O

vCco >4 > RF-Betriebsausga

#m ‘J: Dz —’-i( ’RF-KontrollausgaI:

LI_‘l-l-l—l_I-l-l_l_l-l_l--J

Bild 1-1 Blockschaltplan CM
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1.3
1.3.1

Frequenzbereich
Abstimmung intern

Frequenazstabilisierung

Modulationssart

Ausgangsleistung
HF-Ausgang (Betriebsausgang)

AnschluBB

Kontrollausgang

AnschiuB

RackfluBdampfung

Oberwellendampfung

Coder/Modulator NU002-B

Eigenschaften
HF-Ausgang

....................................

AM-Stérspannungsabstand

bezogen auf 100 % AM bewertet

Frequenzinkonstanz

Temperaturabhangigkeit

Alterung

13.2

NF-Eingdnge

Eingangspegel

far 40 kHz Frequenzhub

Ei néangsimpedanz

AnschluBB

133

Ubertragungseigenschaften

Frequenzgang

40 Hz ... 15 kHz, bezogen auf 500 Hz

Ubersprechdampfung
zwischen linkem und rechtem Kanal,

40 Hz ... 100 Hz
100 Hz ... 15 kHz

Klirrfaktor 40 Hz ... 5 kHz

bei * 40 kHz-Frequenzhub
bei * 75 kHz-Frequenzhub

Differenztonddampfung
40 Hz ... 15kHz; bei * 75 kHz Frequenzhub

Differenzton d,
Differenzton d;

*2020.3550.02

=%0,5dB

87,5... 108 MHz

gerateinterner BCD-Schalter in Schritten
von 10 MHz, 1MHz, 100 kHz und 10 kHz-

Synthesizer mit PLL,
mikroprozessorgesteuert
Frequenzmodulation F3E

einstellbar +6...+12dBm

50Q

SMA-Buchse

50Q

N-Buchse

25 dB unter Betriebspegel

>20dB, typ. 25dB _

im Frequenzbereich 87,5 ... 108 MHz
>60dB

>50dB

+300 Hz
<200 Hz pro Jahr

+6... +9dBm

(intern einstellbar)

600 Q oder 12kQ,
symmetrisch/unsymmetrisch
(intern steckbar)
LEMO-TRIAX-Buchse

>38 dB (typ. 40 dB)
>50 dB (typ. 54 dB)

=<0,2 % (typ. 0,1 %)
<03%

260 dB (typ. 63 dB)
256 dB (typ. 62 dB)




Coder/Modulator NU002-B

Geraduschspannungsabstand
bezogen auf fmod = 500 Hz, Hub * 40 kHz
g s | T S S 266 dB (typ. 69 dB)
Storspannungsabstand, ~
UNDOWOTEEE oo oo v a5 50 06 5 55 505 95 1 555 515 506 00615 508 815 99 5 61 >70dB (typ. 74 dB)-
Kontrollanzeigen
LEEYPUIN o rc oo cisie oo i sl i .5 05 65 el i i v far HF-Pegel innerhalb der
Grenzen und Synthesizer gerastet
LEDIOE . ooooos s i NnE s Modamens iovominnn ) Wl g o s 5 oy far HF-Pegel zu groB/zu klein oder
Synthesizer nicht gerastet
HF-Pegelschwellen ........... ... ... ... + 4 dB/- 4 dB vom Ausgangsnennpegel
(mit dem HF-Pegelsollwert mitgefuhrt)
AbschaltverzogerungbeiStorung ..................... ca.S5s
Einschaltverzogerung nachStérung ................... ca.5s
Einsteliméglichkeiten ......... ... ... ... .. ... ... von auBen zugéanglich:
NF-Pegel (links/rechts),
Hub und
HF-Pegel
1.3.4 RDSNerkehrsfunk-Eingang
Eingangsimpedanz .............. ... ... .oiiiiiaia... 600 Q unsymmetrisch
Hub bei 0 dBm Eingangspegel ........................ 1. +3kHz
(intern einstellbar)
RIRINIEIRE o o o 0 0 O 0 e g BNC-Buchse
1.3.5 Pilotausgang
Pegel
VAEL 02 ., o 0is 5 i 0 5 50 i s3m ws i i o i s 51 368 S48 B ca.32mVg
VAT O3 s o vmiions o 606 5 e i 1ok 56 0 050 598 53 19 816 540 308 97615 5 ca. 700 mVg
Frequenz ... ... ... . it 19kHz +1Hz
ANSCRIUB ... .o vie v oo oie o v mimim i are ) mim oo 328 65 iRibns B 05 7 70 90 BNC-Buchse
Hilfstragerfrequenz ........... ... ... ... ... ...... 38kHz *2 Hz
1.3.6 Aligemeine Daten
Temperaturbereiche
Nenntemperaturbereich .................... ... ..., 0... +440°C
ATDQISLOMIPRLATUL. v . oo s s5is o' swivbisiozans sttowsasmiss vrstesane -5...+45°C
Lagertemperaturbereich .............. ... .. ... -40... +70°C
StrOMVersorguUNg ............ccciviuearennnnnnnnnnnns 220V -10/+15%; 47 ...63 Hz
LoMSHBSBUINaRME ..., . .c0i0s 7o 5 i snaed i o o 5 4% 54 8VA/SW :
Abmessung
Einschub mit Netzteil (BxHXxT) ............. ... ...... 38 mm x 208 mm x 490 mm
Gewichte
NUO002-E Einschub mit Netzteil ..... R e se s ca.2,1kg
NUO002-B Baugruppe ohne Netzteil .............. ca. 1,6 kg
Bestellbezeichnungen
NUO002-E Einschub CM komplett mit Netzteil ..... 2020.3508.02
NU002-B Baugruppe CM ohne Netzteil .......... 2020.3550.02
NUO002-B Baugruppe Netzteil (2x400mA) ........ 2020.3008.02

*2020.3550.02 -5- D-




Coder/Modulator NU002-B

2 Betriebsvorbereitung

2.1 NetzanschiuB

Bei Einbau in den Kassettentrager wird die Netz-
versorgung automatisch hergestellt. Die Kasset-

en

Betrieb mitiohne Demod.IDemod. (DD)
ohne DD

ten diurfen auch bei eingeschalteter Netzspan- X100, X105; X200, X205 ................ 1-2
nung ein- und ausgebaut werden, damit ein  mit DD (Anwendungsfall DDCM)
unterbrechungsfreier Betrieb der Ubrigen Kasset- X100, X105; X200, X205 ............... 2-3
ten gewadhrleistet ist. Preemphasis
ein
. K120, X220 s iis 5 ssvansn Svisnmss S sy 1-2
2.2 Codierungen e
Eingangswiderstand RIBO G o s ol s e e sy ummers 2-3
Eingangswiderstand 600 Q
X107und X207 ........ ... 2-3 Alle ubrigen Brucken dienen nur fur Sefvice-
Eingangswiderstand 12 kQ arbeiten und bleiben immer in den im Sgrom-
XIOZ UNR X207 . oo v vs s w0 s 0 00w wie o 955 1-2 laufplan gezeichneten Stellungen!
1 RESET  / Befestigung Netzteil
Pilotaufbereitung Stereo-Coder T.aktgeneraforn&uf“ﬁgr
Eingangsstufe links O D
Eingangsstufe rechts VCOIFM-Modulator
. Frequenzeinstellung
- HF-Teil Mikroprozessor
T
|
h; ‘urvomDD

Bild 2-1 Innenansicht Aufbereitungseinheit "CM”

2020.3550.02




Coder/Modulator NU002-B

2.3

Der Einschub ist auBerhalb des Baugruppen-
tragers mit einem handelsublichen Netzkabel
anzuschlieBen und in Betrieb zu nehmen.

DIP-Schalter (Lage siehe Bild 2-1, Innenansicht)
erlauben eine Frequenzeinstellung in 10-kHz-
Schritten innerhalb des Frequenzbereiches von
87,0 bis 108,0 MHz.

Die Neueinstellung des Synthesizers erfolgt
jeweils nach Anlegen der Versorgungsspannung
oder nach kurzer Betatigung des RESET-Tasters.
Dabei leuchtet die gelbe LED “Eingabefehler”
jeweils fur ca. 5 Sekunden auf und verlischt dann.
Bei einer fehlerhaften Frequenzeingabe blinkt
diese LED. Es ist dann eine “erlaubte” Frequenz
einzustellen.

Einstellung der DIP-Schalter siehe untenstehende
Tabelle.

Frequenzeinstellung

Einstellung der

10-MHz- und 1-MHz-Stellen _'oMHz 1 MHz

24

Nach Einbau in den Baugruppentrager liegt ayito-
matisch die Netzspannung am Einschub.

Funktionsprifung

Die grune LED leuchtet, wenn der zugehorige| RF-
Trager den angegebenen Pegel hat und |der
Synthesizer gerastet hat.

Im Fehlerfall leuchtet die rote LED, wenn der [HF-
Pegel zu groB oder zu klein ist oder oder |der
Synthesizer nicht gerastet hat.

Zusammenbau
mit dem Netzteil

Das Netzteil ist eine eigene Baugruppe. Mit dem
Modulator/Modulator wird sie Gber zwei Laschen
zusammenmontiert und anschlieBend Gber |ein
Flachbandkabel die elektrischen Verbindungen
hergestellt.

2.5

~ Einstellung der

100kHz 10kHz  400-kHz- und 10-kHz-Stellen

00000000

0ooooooo

x1 —
x2
x4
x8

x1
x2
x4
x8

x1
x2

x4

x8

x1
x2

x4

x8

2020.3550.02
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Coder/Modulator NU002-B

Bedienung

Front- und Riickansicht

0
o

x

™M

PILOT

¥ Q@ e

RDS ©) o

L® o

R@ o

KONTR.-CHECK
o)
|

2O e

HF-RF

2020.3550.02

Meldung HF vorhanden (grine LED)
Meldung Stérung (rote LED)

Ausgang Pilotton 19 kHz

Eingang RDS-Signal
(57 kHz, 0 dBm, 600£)

NF-Eingang LINKS (Nennpege! +6... +9dBm)

NF-Eingang RECHTS (Nennpege! +6... +9dBm)

RF-Kontrollausgang 50 Q (N)
(Pegel 25 dB unter dem Pegel des Betriebsausgangs)

RF-Betriebsausgang 50 Q (SMA)
(Nennpegel 10 dBm)

Beschriftungsschild (26 mm x 17 mm)

Bild 3-1: Frontansicht

Spannungsregler + 12V

Spannungsregler - 12V

MeldeanschluB

Netzversorgung 220V

Bild 3-2 : Rackansicht

D-2




Coder/Modulator NU002-B

3.2 AnschluB der
Modulationsleitungen

Innenleiter
@éAuBenleiter
Schirm

33 AnschluB der RF-Leitung

RF-Betriebsausgang

AnschluB: SMA-Buchse

Impedanz: 50Q

Pegel: +6... +12dBm

RF-Kontrollausgang 50 Q2

AnschluB: N-Buchse

Pegel: 25 dB unter dem Pegel des Betriebsausgangs
Impedanz: 50Q

3.4 Meldungen

Meldung HF vorhanden (grine LED)

Die grane LED leuchtet, wenn der RF-Trager in Ordnung ist. Dies bedeutet
» der RF-Pegel liegt innerhalb der eingesteliten Uberwachungsschwellen.
» die RF-Frequenz liegt auf Sollwert, d.h. die Phasenregelschieifen haben gerastet

Meldung Pegel- oder Synthesizerfehler (rote LED)

Die rote LED leuchtet, wenn der HF-Pegel 4 dB vom eingestellten Wert abweicht oder wennp ein

Synthesizerfehler vorliegt.

Meldung Stérungsrelais
Die Stérungsmeldung wird Gber den potentialfreien Umschaltkontakt (im Netzteil) ausgegeben
Relais fallt in Ruhestellung, wenn folgende Fehler aufgetreten sind:

» grune LED ist dunkel (siehe RF-Meldung)

» rote LED leuchtet

» Stromversorgung des Einschubs oder des Kassettentragers ist ausgefallen

2020.3550.02 -9- D-3
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Coder/Modulator NU002-B

3.5 Beschriftungsschild

Die durchsichtige Abdeckung des Beschriftungsschildes kann mit einem kleinen Schraubendreher
abgehoben werden. Das darunterliegende Papier ist dann mit den gewinschten Daten (z.B. Freq}enz
oder Kanalnummer oder Programm) leicht beschriftbar. Ein neues Beschriftungsschild kann aus P

oder dunnem Karton leicht hergestellt werden.
Es besitzt die Abmessungen 26 mm x 17 mm.

3.6 AnschluB eines RDS-Coders

Anschlusse: BNC-Buchsen

Daten
°
°
PLOT pilotsignal 19kHz !
1 RDS-CODER
e z.B.DCA
RDS-Datentrager

[] ef@ Tl

2020.3550.02
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Coder/Modulator NU002-B

4 Funktion

siehe Stromlaufplan 2020.3550S, Blatt 1 -4

4.1 NF-Signalweg

Das NF-Signal gelangt iiber den symmetrischen
Eingangsteiler und den Begrenzer an die Ein-
gangsstufe N100. Mit Brucke X107 kann der Ein-
gangswiderstand auf 600 Q herabgesetzt wer-
den. Es folgt die Preemphasis und der aktive 15-
kHz-TiefpaB (Cauer Typ) mit den Operations-
verstarkern N120-N130-N140. Er besitzt Dam-
pfungspole bei 38,8/19,2/18,1/23,1 kHz. Die
Gleichtaktunterdrickung wird mit R102 opti-
miert.

4.2

Stereo-Coder

Der Coder arbeitet nach einem Schaltverfahren,
wobei das harte Umschalten mit 38 kHz durch
eine stufenweise Uberblendung in 14 Schritten
ersetzt wird. Dadurch entstehen unerwinschte
Seitenbidnder erst ab der 13. Harmonischen
(>500 kHz) und kénnen mit einfachen Mitteln
abgesiebt werden.

Stereocoder

Schaltstufen

Realisiert wird das "weiche Schalten” durch eine
Widerstandskette zwischen dem linken und rech-
ten Signal, deren Abgriffe mit Feldeffekt-Tran-
sistoren sequentiell durchgeschaltet werden.
Korrektursignale verbessern die Codierung zum
Zeitpunkt des Hilfstragernulldurchgangs.

Die Schaltimpulse fur die Feldeffekttransistpren
werden in einem Schieberegister erzeugt |und
mit den Gattern in zeitlich richtiger Reihenfplge
abgegeben (siehe Oszillogramme im Serviceteil).

Summierverstarker
Der Summierverstarker N380 besteht aus eipem
schnellen Operationsverstarker. Am Verstarnker-
eingang werden folgende Signale im richtigen
Pegelverhaltnis summiert (siehe Bild 4-1):

» SummensignalM = 0,5(L +R)

» getragertes Differenzsignal S = 0,5(L - R)

» Der Pilotton (19 kHz) aus der Piloterzeuguag

» Korrektursignale zur Verringerung des Uber-
sprechens

Eine "Sample and Hold"-Schaltung D380-A

eliminiert stérende Umschaltspitzen (532 kHz)

ausdem Coder.

4.3 MPX-TiefpaB und
Ausgangsverstarker

Der MPX-TiefpaB ist als Cauer-Filter mit zwei

Dampfungspolen bei 768 kHz und 498 kHz |auf-
gebaut. Die theoretisch moglichen Obersch’Ezin-

gungen des Hilfstragers werden ausreichend
unterdrickt, ohne den Phasen- und Amplituden-
gang bis 53 kHz zu verschlechtern.

el L

i L= = -
—~ -~ . Links
»- ! > ] sows 1skiz | > -
NF (LR) von DD
R 1 I —
- | b kS
>7 > 1 sops 1skHz | >

Bild 4-1 : Schaltungsauszug NF-Signalweg und Stereocoder

2020.3550.02
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Coder/Modulator NU002-B

Der Ausgangsverstarker arbeitet als Summierer

far folgende Signale:

* Das MPX-Signal (codiertes Signal einschlieB3-
lich Pilotton)

* Das extern an der Frontplatte zugefuhrte RDS-
Signal

Die Stufenverstarkung betragt ca. 6 dB far das
Multiplexsignal.

Das Multiplexsignal wird Uber einen CMOS-
Schalter dem spannungsgesteuerten Oszillator
(VCO) zugefuhrt.

4.4

Der Quarzoszillator liefert die Basisfrequenz von
4,256 MHz. Nach 8:1-Teilung in D330 steht die
Clock-Frequenz von 532 kHz fur das Schiebere-
gister zur Verfugung. Aus derselben Frequenz
entstehen die etwas verzogerten Tastimpulse fur
die “Sample-and-Hold"-Schaltung im Summier-
verstarker. .

Im 16-stelligen Schieberegister sind die Stufen
1...14 zu einem Ring geschaltet. Ein signifikantes
Bit lauft dauernd mit der Clock-Frequenz um und
legt jeweils fur eine Periodendauer den der
Stelle zugeordneten Ausgang auf “High”. Alle
ubrigen nichtaktivierten Ausgénge besitzen
“Low”-Pegel. Falls kein signifikantes Bit umlauft,
erfolgt dessen Eingabe UberD390, D320-D. Die
Reset-Leitung (13. Stelle) loscht den Inhalt der
Stufen 1...12 vor Ubergabe des signikfikanten Bit
in die erste Stufe und verhindert damit, daB zwei
oder mehr Bits umlaufen konnen. '

Pilotaufbereitung

A NE g

Far die Pilottonerzeugung wird das Signal der 8.
Stufe des Schieberegisters verwendet. Im fo|gen-
den 2:1-Teiler entsteht daraus eine symmetrjsche
rechteckformige Spannung von 19 kHz.

Zur Einstellung der Phasenlage dient ein RC-
Glied, das mit R395 abgeglichen wird.

Dieses Rechtecksignal wird uber den 1
BandpaB (L113...L114) als sinusférmiges
signal an den Summenverstarker geliefert.

kHz-
ilot-

4.5 Modulator (VCO)

Spannungsgesteuerter Oszillator (VCO)
Der Oszillator V630 arbeitet in kapazitiver Drei-
punktschaltung mit dem Schwingkreis L614-£629
und Kapazitatsdioden im Basiskreis. Am Ausgang
des Begrenzerverstarkers V640/V645 steht| das
Oszillatorsignal zur Verfugung.
Siehe Bild 4-2.

Frequenzregelschleife (APC)
Im Synthesizerbaustein wird die OszillatIfgre-
quenz mit der aus einem 4-MHz-Oszillator e-
leiteten 10-kHz-Referenzfrequenz verglicthen
und daraus eine Regelspannung gewonnen.
Diese gelangt uber den aktiven TiefpaB mit|den
Operationsverstarkern D810, D820-A/B, D830
und einen weiteren passiven TiefpaB an| die

- Kapazitatsdioden V613-V614-V615-V616. Je hach

Einstellung des Synthesizers entsteht eine Qszil-
latorfrequenz im Bereich 87,5 bis 108 MHz
(10-kHz-Schritte).

PIN-
Dioden

AGC

Referenz
5 MHz
Il
2 Synthesizer «—  Daten
A —
A e )
Bild 4-2 : Schaltungsauszug VCO
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Modulation

Das NF-Signal gelangt von Servicebricke X600
Uber den Begrenzer und das Einstellpotentio-
meter an die Kapazititsdioden V610-V612. Bei
einem Pegel von ca. 5,6 Vss an der Servicebrucke
wird ein Hub von * 40 kHz plus Pilothub erreicht.
Bei nicht gerasteter Regelschleife des Synthe-
sizers wird die Modulation mit dem CMOS-Schal-
ter D770 abgeschaltet.

4.6

Der Mikroprozessor fragt die Schalter fur die
Frequenzeingabe ab und stellt die seriellen
Eingabedaten fur den Synthesizerbaustein zur
Verfugung. (siehe Bild 4-3).

Der Mikroprozessor besteht aus der Zentral-
einheit (CPU-D940), dem Programmspeicher
(EPROM-D980) und dem Zwischenspeicher (D961)
fur die unteren 8 Adressenleitungen. Die CPU
wird mit 6 MHz getaktet. Nach jedem Reset oder
bei jedem Einschalten der Versorgungsspannung
werden die Zwischenspeicher der Codierschalter
fur die Frequenzeinstellung jeweils 4Bit-weise
abgefragt und daraus ein serielles Impulstele-
gramm zur Frequenzeinstellung des Synthesizer-
bausteins abgeleitet. Ein Transferbefehl (Strobe)
gibt am Synthesizer die Datenlbergabe frei.
Fehlerhafte Frequenzeingaben werden mit blin-
kender Leuchtdiode auf der Platine gemeldet.

Mikroprozessor

4.7 RF-Endstufe und
Amplitudenregelung
RF-Signalweg

Das Oszillatorsignal gelangt uber Verstarker
V650, PIN-Dioden-Dampfungsglied V661-V662-

V663 und die Leistungsverstarker N800 und N810
an den HF-Koppler L351. Dessen erster Ausgang
speist Uber den Diodenschalter V760-V761 den
TiefpaB zur Oberwellenunterdrickung und den
zweiten HF-Koppler T800 fur den Betriebspus-
gang X890 und den Kontrollausgang X800.

Amplitudenregelung (AGC)
Zur Verstarkungsregelung wird das RF-Signall am
zweiten Ausgang des HF-Koppler T760 mit 700
gleichgerichtet und an N700A verstarkt. |Am
Operationsverstarker N700-D wird dieser Istwert
mit dem an R713 eingesteliten Sollwert vergli-
chen und uber V665 und V660 die Regelspan-
nung fur das PIN-Dioden-Dampfungsglied| er-
zeugt. (siehe Bild 4-4).

48  Uberwacher
Die AGC- und AFC-APC-Regelschleifen werden
Oberwacht und daraus die notwendigen Aktio-
nen abgeleitet.

Uberwachung AFCIAPC
Der Lock-Detektor des Synthesizers gewinnt Giber
R750, C750 eine Gleichspannung, deren Héhj ein
Kriterium fiar das Einrasten der Phasenrggel-
schleife ist.

Ausgerastet:
Eingerastet:

<4V anC750
>4V an C750

Bei nicht gerasteter Regelschleife wird Gber|den
CMOS-Schalter die Modulation des VCO apge-
schaltet. AuBerdem wird den Leistungsverptar-
kern die Betriebsspannung uber D765-D, V740,
V745 entzogen, damit kein RF-Signal mit falscher
Frequenz abgegeben wird.

| T PSEN
WR ADp
:g AD7
i’— INT1
Eingabefehler - A8 Synthesizer
= MHz L osc. i AAA
= g =it b
= TOX
DiL-Schalter :
= P13 Reset | “~e—  RESET-TASTE
Bild 4-3 : Schaltungsauszug Mikroprozessor
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Uberwachung AGC

Der Fensterkomparator D700 Gberwacht die Re-
gelspannung und damit den erlaubten Bereich
der HF-Ausgangsspannung. Die Uberwachungs-
schwellen (+ 4 und -4 dB) werden mit dem Soll-
wert mitgefahrt. Bei Uber- oder Unterschreiten

Eine ankommende Fehlermeldung (=0 V an der
Servicebriuicke) setzt den Fehlerspeicher piber
D765A-V738 sofort. Uber N700C wird das RF-
Signal mit dem Diodenschalter V760-V761 abge-

schaltet.

" Ist die Fehlermeldung zu Ende (AFC-Regelschlei-
der Schwellen erfolgt die Meldung STORUNG : 1 v
(rote LED). Die Ausgangsspannung wird bei \‘ee L\ea:zgt;efangen), wird der Fehlerspeicher zunick
Oberschreiten der oberen Schwelle (+4 dB) ab- 9 ’
geschaltet. .
4.9 Netzteil
Fehl iche
- enpflc r - ; Das Schaltnetzteil ist eine eigene Baugruppe| Mit
Ober Brucke X720 wird der Fehlerspeicher er- derneiodiiaseribololiton iehas Ol sis s
reicht. Dieser besteht aus dem Flipflop (Latch) bairiiinil alaluetacituseiindon
D765 B/C mit den vorgeschalteten Verzégerungs- :
gliedern R738/C738 und R739/C739. Siehe eigene Beschreibung zum Netzteil.
sn2v !ty m:mm? L
bei STORUN ':
1
vCco = 3
B g mHH D d Q}Loz | RF
L 'rr —(,Test
<<-l—-<
< T <
zurdgb:}mw I
Bild 4-4 : Schaltungsauszug Amplitudenregelung (AGC)
| NF-Teil | | RF-Teil |
NF1 llﬁ- s
>>— D S0ps i D15|:MzD B B
sweo [ | VO - [=Z
. e e Z 2 Y 2 D s Hyrere
<ty licaincyal 7 7
H 50ps 1SkHz> T A TT —C> frest
g =] v il B
-< ) Pilotaufbereitung ‘ T
) L
-l ' S e
" (Kontakt)
Mikroprozessor >1 Synthesizer 1 > # Dot
Synthesizer- und —B’—Swmng
d T : s i i i = 4or HF-Pegelkontrolie i ..
AR AN AN gt T DA S otune
10 MHz 1MHz 100 kHz 10 kHz
Frequenzeinstellung
Bild 4-5 : Blockschaltplan CM
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5 Prifung und Abgleich

Siehe Stromlaufplan 2020.3550.01S

5.1 Allgemeines

Bendétigte MeBgerate

- 1 Stromversorgungsgerat * 12V (z.B. NGT 20)

- 1 Voltmeter / Multimeter

- 1 Frequenzzahler

- 1 Oszilloskop (mit X/Y-Betrieb, z.B. BOL)

- 2 NF-Generatoren (z.B. SPN)

- 1 NF-Gerauschspannungsmesser (z.B. UPGR)

- 1 Modulations-Analysator (z.B. FAM)

- 1 Polyskop mit SWR-Brucke (z.B. SWOB 5)

- 1 Stereo-MeBdecoder (z.B. MSDC 2) ‘
- 1 Widerstand 50 Q auf 2pol. 2,54 - mm - Federleiste gelotet (siehe 5.2.5)
- 1 HF-Millivoltmeter (z.B. URV 3)

- 1 Spektrum-Analysator (z.B. FSA)

Vorbereitende Arbeiten
Bodendeckel des Gerats entfernen.

Alle Steckbriicken in Stellung 1- 2 einstecken, auBer X942 und X943. Steckbrucke X942 auf 2-3 stec
die Stellung von X943 ist ohne Bedeutung.

Alle Potentiometer auf Mittelstellung drehen. R605 etwa zwei Drittel nach rechts drehen.

5.2 Mikroprozessor und HF-Teil

5.2.1 Kontrolle des Mikroprozessorteils
Eine Frequenz auBerhalb des Bereichs 87,5 ...108 MHz einstellen. $940 kurz dricken. LED V960 mu
blinken.

Eine Frequenz innerhalb des Bereichs 87,5 ...108 MHz einstellen. $940 kurz dricken. LED V960 muB
sofort aufleuchten und nach ca. 5 s erléschen.

5.2.2 Kontrolle des 22-V-DC/DC-Wandlers
Spannung an P857 messen; sie muB ca. 21 ... 25 V betragen.

5.2.3 Einstellen der Synthesizer-Referenzfrequenz
Frequenzzahler an P850 anschlieBen; Frequenz mit C835 auf 50,000 kHz einstellen.

5.2.4 Kontrolle des Synthesizers
Frequenzeinstellung auf 88 MHz; 5940 driicken; Spannung an D750, Stift 8, messen; sie mu8
4 ... 5V betragen.

Abstimmspannung an Steckbruicke X630 messen: sie muB ca. 5 ... 8V betragen.
Frequenz auf 108 MHz einstellen. $940 driicken. Spannung an D750, Stift 8, messen; sie muB
4 ... 5V betragen.

Abstimmspannung an Steckbruicke X630 messen: sie muB ca. 15 ... 19V betragen.

*2020.3550.02 -15- D+
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Coder/Modulator NU002-B

5.2.5  Abgleich des HF-Ausgangstiefpasses, HF-RiickfluBdédmpfung

Steckbrucke X720 abziehen. Steckbriicke X801 abziehen und zwischen X801/2 und X801/4 den 5i0-Q-

AbschluBwiderstand aufstecken. N-Buchse X800 braucht nicht mit 50 Q abgeschlossen zu werden.
MeBaufbau gemaB Bild 5-1 herstellen. '

Y SWR-Briicke
50-Q-AbschluBB
SWOB5 2 /= 3
Y Durchgangskopf
X490/890
NUO002
M

Bild 5-1 MeBaufbau 1

Mit L801, L803, L804 und L806 maximale RuckfluBdampfung (mindestens 20 dB) innerhalb des
quenzbereichs 87,5 ... 108 MHz einstellen (Musterkurve siehe Bild 5-2).

Fre-

e L L

87,5MHz 108 MHz

Bild 5-2 Dampfungskurve

Steckbrucken X720 und X801 wieder in Stellung 1-2 einsetzen.

Frequenz auf 87,5 MHz einstellen. 5940 driicken. Mit Spektrum-Analysator an X890 Oberwellen-

abstand der 1. Oberwelle (= 175 MHz) kontrollieren: er muB mindestens 50 dB betragen.

2020.3550.02 -16- D-
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5.2.6 Abgleich der HF-Pegelregelung

Frequenzeinstellung nach Kundenwunsch vornehmen. $940 dricken. LED V960 mﬁB erléschen.

Mit R713 HF-Ausgangspegelbereich prufen. Er muB sich zwischen ca. + 6 dBm und + 12 dBm einstglien

lassen. AnschlieBend Pegel auf + 10 dBm einstellen.

5.2.7 Kontrolle der Fehlererkennung und -abschaltung
Steckbrucke X720 in Stellung 1-2 einsetzen und Spektrum-Analysator an X890 anschlieBen.

Kontrolle der Abschaltung bei “Synthesizer nicht gerastet”:

Stifte 8 und 9 von D750 kurzschlieBen; die grine LED H730 muB sofort erléschen; nachca. 3 ... 5 s muB

die rote LED H770 aufleuchten.

Unmittelbar nach dem KurzschluB der Stifte 8 und 9 muB der HF-Ausgangspegel unter ca. -10 ¢Bm

zurickgehen. Nach ca. 3 ... 5 s wird dieser verminderte HF-Pegel ganz abgeschaltet.

Nach Offnen der Verbindung zwischen Stift 8 und 9 muB sofort wieder die grune LED aufleuchten,

wahrend die rote LED ca. 0,5 s spater erlischt.

Der HF-Pegel von unter -10 dBm kehrt sofort nach Offnen der Verbindung zuriick; nachca 3 ... 5's wird

wieder auf + 10 dBm hochgeschaltet.
Kontrolle der Abschaltung bei “ HF-Amplitude zu groB8”:
Stifte 8 und 11 von D700 kurzschlieBen; die grine LED H730 muB sofort erléschen; nach ca.3 ..

muB die rote LED H770 aufleuchten.

Ebenso muB etwa 3 ... 5 s nach dem KurzschlieBen der Stifte der HF-Ausgangspegel an X890 von
+ 10dBm auf ca. -10 dBm fallen.

Nach Offnen der Verbindung zwischen Stift 8 und 11 muB sofort wieder die grine LED aufleuch
wahrend die rote LED ca. 0,5 s spater erlischt.

Der HF-Pegel von etwa -10 dBm wird nach ca. 3 ... 5s wieder auf + 10 dBm hochgeschaltet.
Kontrolle der Meldung bei “HF-Amplitude zu klein®:

Stifte 8 und 9 von D700 kurzschlieBen; die grine LED H730 muB sofort erléschen; nachca.3...5s
die rote LED (H770) aufleuchten.

Der HF-Ausgangspegel an X890 bleibt bei + 10 dBm.

Ss

ten,

muBB

Nach Offnen der Verbindung zwischen Stift 8 und 9 leuchtet die grune LED sofort wieder auf, wéh-

rend die rote LED nach etwa 0,5 s erlischt.
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53 NF-Teil
5.3.1  Einstellen der Gleichtaktunterdriickung

Steckbrucken wie folgt einsetzen:
X100/X200, X105/X205 und X125/X225 auf Stellung1 - 2;
X120/X220 und X107/207 auf Stellung 2 - 3.

Gleichtaktsignal mit +9 dBm (600 Q) und f = 15 kHz mittels Hilfschaltung gemaB Bild 5-3 in X111/X222
einspeisen; NF-Gerauschspannungsmesser (breitbandige Einstellung) an P100/P200 anschlieBen.

Mit R102/R202 Gleichtaktunterdriickung auf mindestens 55 dB (typ. 60 dB) einstellen.

+12V
&)

1

10... 100 pF/16 V

LEMO-TRIAX

innen

Vi

TLO072 0.a.

:0 Masse

Vom NF-
Generator

-L 6

/

\

auBen

.100 pFl‘lGV

—IIH

®
-12v

v
+
_ B

Bild 5-3 Hilfsschaltung

5.3.2 Abgleich des 15-kHz-Tiefpasses

Steckbrucken wie folgt einsetzen:
X100/X200, X125/X225 und X140/X240 auf Stellung 1- 2;
X120/X220 auf Stellung 2 -.3.

NF-Gerauschspannungsmesser an X140/X240 anschlieBen.
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An X111/X222 ein Signal mit einem Pegel von + 9 dBm und einer Frequenz von 500 Hz einspeisen.
Pegelmaximum an X140/X240 bei f= 14 ... 15 kHz suchen.
Pegel mit R141/R241 um 0,3 dB Gber dem Pegel bei 500 Hz einstellen.

Frequenzgang uber den gesamten Frequenzbereich von 40 Hz bis 15 kHz an X140/X240 prufen,|
Pegelabweichung gegenuber dem Pegel bei 500 Hz darf max. * 0,45 dB betragen.

5.3.3 Abgleich des Phasengleichlaufs

An X111/X222 ein Signal mit einem Pegel von + 9 dBm und einer Frequenz von 15 kHz einspeisen.
Oszilloskop im X/Y-Betrieb an X140 und X240 anschlieBen.

R142 so einstellen, daB die Ellipse auf dem Oszilloskopschirm zu einer 45°-Geraden entartet. Feijein-
n.

stellung dann durch Erhéhen der Eingangsempfindlichkeit der beiden Oszilloskopkanéale vornehm

5.3.4  Abgleich auf minimales Mono/Stereo-Ubersprechen

Folgende Steckbricken auf Stellung 1 - 2 einsetzen: X120/X220, X 150/X250, X160/X260 und X390.
Beide Kanale (L/R) gleichzeitig mit 1 kHz, + 9 dBm, ansteuern.

Die

Den HF-Ausgang mit dem Modulations-Analysator und den MPX-Ausgéng mit dem Stereo-MeBdeco-

der verbinden.

L/R-Ausgang mit NF-Gerauschspannungsmesser verbinden (MeBaufbau siehe Bild 5-4).

SPN > M FAM >1 MSDC2 »1 UPGR

|

Bild 5-4 MeBaufbau 2

Pegel mit R154/254 auf +8,7 dBm (= 6,0 Vss) an X160/260 einstellen.

Steckbricke X150/X160 ziehen. An X160/X260 mit R156/R256 eine Spannung von 0 Vpc einstellen.
Steckbricke X150/X160 wieder auf Stellung 1 - 2 stecken.

Stereo-MeBdecoder auf L -R stellen.

Mit R254 Anzeige des Stereo-MeBdecoders auf Minimum stellen

Einspeisen Abgleich Dampfung
=R 1 kHz R154 = 53dB (typ. 55dB)
L=R 15kHz Kontrolle 2 35dB (typ.55dB)

(Bezug der Dampfungswerte ist ein Eingangspegel von +9 dBm)
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5.3.5 Abgleich auf minimales Ubersprechen

Am L- oder R-Eingang ein Signal mit einem Pegel von +9 dBm und einer Frequenz von 40 Hz eingpei-

sen.

Mit L460 Ubersprechminimum am Stereo-MeBdecoder einstellen.
Feineinstellung der Pilotphase mit R395 vornehmen.

Mit R380/R381 Ubersprechminimum einstellen.

Ubersprechdimpfung bei 40 Hz: >50dB
zwischen 1 ... 15kHz: =53dB
(Die Dampfungswerte sind jeweils auf einen Eingangspegel von +9 dBm bezogen)

5.3.6 Pilotfrequenz 19 kHz

Frequenzzahler an Létpunkt 460 anschlieBen und mit €350 Pilotfrequenz exakt auf 19,000 kHz
stellen.

5.3.7 Tragerunterdriickung 38 kHz

An X111 (linker Kanal) ein Signal mit 1 kHz und + 9 dBm einspeisen.
Spektrum-Analysator Uber einen 1-kQ-Vorwiderstand an P420 anschlieBen.
38-kHz-Tragerrest mit R256 auf Minimum stellen. Sollwert: -60 dB (typ. -65 dB).

5.3.8 Abgleich des Multiplex-Tiefpasses

An X390 (Stifte 2 und 4) Wobbelsignal einspeisen (40 Hz ... 500 kHz).
Spektrum-Analysator Uber einen 1-kQ-Vorwiderstand an P420 anschlieBen.
Mit R422 Frequenzgang des MPX-Tiefpasses gemaB Bild 5-5 flach einstellen.

5.3.9 Hubeinstellung

Steckbrucke X395 auf 2-3 stecken.

An X111/X222 ein Signal mit 1 kHz und +9 dBm einspeisen.

Mit R390 einen Hub von * 40 kHz am FAM einstellen. (R605 zwei Drittel nach rechts drehen!).
Steckbrucke X395 auf 1-2 stecken.; keine NF einspeisen.

Mit R481 einen Hub von * 6,7 kHz einstellen.

Steckbricke X395 auf 2-3 stecken.

Ein 57-kHz-Signal mit + 0 dBm an die Lotpunkte 430/431 anlegen.

Mit R436 den Hub auf * 2,0 kHz einstellen.

Steckbricke X395 auf 1-2 stecken.
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Res.Bv 1.0kHz[3dB]  Vid.Bw 1kHz
T6.Lev -19.99 dBm RF.Att 0dB
Ref.Lev CF.Stp 30.000 kHz
-49.60 dBm _ Unit [dBm]

-30.0
-.0 I i

!
520 b | — -

-53.0 f : \ :
’54.0 i : .
-55.0
-56.0

-57.0 \
-58.01 ' \
-59.0 ' \

Start Sggn Center Sweep Sto
10 kHz 0.000 kHz 160 kHz 900 ms 310 kHz

1_

Bild 5-5 Frequenzgang MPX-TiefpaB

54 DDCM
Bei der Verwendung eines CM (Coder/Modulator) in Verbindung mit einem DD (Demodulator/Dgmo-
dulator) sind beim CM folgende Unterschiede zu beachten: '

Das NF-Eingangssignal fur den CM wird mit einem Pegel von 1,55 V¢ (hochohmig) vom DD ber
das Flachbandkabel geliefert.

Die Steckbrucken X107 und X207 mussen auf 1-2 stecken.
Die Steckbriicken X105, X110, X200 und X205 missen auf 2-3 stecken.

Die LEMO-TRIAX-Buchsen dienen beim CM als Kontrollbuchsen und liefern das Ausgangssignal
des DD.

Die Preemphase im CM ist ausgeschaltet, d.h. die Steckbricken X120 und X220 stecken auf
Stellung2-3.

Der Abgleich des CM bleibt identisch. (Ausnahme: Eingangspegel 1,55 Ve, Preemphase aus).
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